Sciences Industrielles

Cours Dérivéevectorielle
DERIVEE VECTORIELLE
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1. DERIVEE VECTORIELLE.

Soient :
Ao o [o(0qg, %y, Yo, Zy) un repére affine de base
orthonormée directe R, (X,, ¥y, Z,) €t
y1 0,(0,, %, ¥, Z,) un repere affine de base
7 orthonormée directe R (X, ¥, Z,)
* Ryest en mouvement par rapport a R,.
Oo

1.1. Naissance du vecteur rotation

%o Yo 1.1.1. Leprobléme
L’ objectif ici, est de déterminer les dérivées des
vecteurs X, Y, Z, par rapport au tempst, dansle
repere ,(0y, Xy, Yo, 7p) -

Ces dérivée seront notées : ﬁﬁo Eﬁﬁo e ﬁﬁh

1.1.2. Reésolution:
Lesdonnées: (X, Y,,Z) estune base orthonormée directe. D’ou :
« lacondition1:[%|=%" =1, [y)|=%"=1 |z]|=2"=1
* lacondition2:X.y, =0, X.Z =0, y,.Z =0
En utilisant la condition 1, on obtient par dérivation dans [ (O, Xy, Yo, Zy) :
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On peut donc mettre ce résultat sous laforme :

o p 1
R AR TR NN S
Dﬁﬁﬁﬁ‘ q =Y~ 04 =gy o %
O Rir RO
g p 0
s N - IR G SO
Wao— q =P X = ey ro Y, OU 2 2pyro= PX QY14
Rir RO
R p 0
A 0 (0=ax-py,;=Qry o
Waﬂ‘ q =0X%~ PY1= 2 ryro 4
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